
TIM2->SR & TIM_SR_UIF
// Частота модуляции синуса

TIM1->SR & TIM_SR_UIF
// Скважность несущей

TIM2->SR & TIM_SR_CC3IF
// Момент начала измерений

Количество шагов дискретизации Рис. 2

TIM1->PSC = PSC_Val;
// Чем больше PSC_Val,
// тем меньше приращение
// скважности 


